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概要 

 

LT-1PA01是一款红外接近和环境光传感器 。在接近检测（PROX）中，传感器可以通过发射红外光并测量对象的反射来

可靠地探测进入或离开指定接近场地的对象。在环境光检测（ALS）中，它测量环境光强度。 

LT-1PA01可以通过自主过程启动测量。本应用说明中描述了工作步骤。 

特征 

 接近传感器和环境光传感器封装在一起 

 封装尺寸非常小（长3.05 x 宽2.1 x 高1.0毫米） 

 消耗电流低  

– 在800毫秒睡眠时间时的典型值为80mA 

 I2C串行通信 

<接近传感器 > 

 电流消耗极低 

 使用灰卡完全校准至70毫米探测 

<环境光检测（ALS）> 

 在50%时，照度检测角度为+/-45度 

 在0.015勒克斯时具有低照度性能（高：2k勒克斯） 

应用 

 移动设备：智能手机、PDA、GPS 

 计算设备：笔记本电脑、平板电脑 

 消费类设备：LCD-TV、数码相框、数码相机 

 工业电子和接近检测 
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2.基本操作 

 

主机可以将LT-1PA01置于自主运行状态，在此状态下，当测量值大于或小于预设阈值时，它以设定的间隔执行测

量并通过维持INT引脚来中断主机。每次测量完成后，LT-1PA01均可以中断主机。当INT引脚接收到中断信号时，

主机侧读取测量值并在必要时切换灵敏度检测范围。主机侧和LT-1PA01的序列图如图2-1所示。主机侧流程图如

图2-2所示。初始化过程和中断处理如图2-1和图2-2所示。 

 
图2-1 序列图 
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图2-2 主机侧处理流程图 
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2.1 初始化过程 

 

为了初始化LT-1PA01，主机将设置值写入LT-1PA01寄存器。寄存器名称和构成初始化过程的相应设置值如表2.1-

1所示。  

表中的中断设置是为了在每次测量时发生中断。因此，PROX中断方案设置为窗口比较器方案，PROX低阈值设置为

最大值（255），PROX高阈值设置为最小值（0）。因此，PROX测量值始终大于高阈值（0）或小于低阈值（255）。

每次测量后都会发生PROX中断。 

ALS中断的机制与PROX中断相同。因此，ALS低阈值设置为最大值（4095），ALS高阈值设置为最小值（0）。因此，

ALS测量值始终大于高阈值（0）或小于低阈值（4095）。每次测量后都会发生ALS中断。 
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表2.1-1 初始化过程参数列表 

处理 
寄存器名称 

（参数） 
地址 指数 设定值 说明 

掉电检查初始化 INTERRUPT 

（SUPPLY_FLAG） 

0x04 4 

 

0b0 清除掉电检测标志。 

中断设置 INTERRUPT 

（PROX_FLAG） 

0x04 7 

 

0b0 清除PROX中断标志。 

INTERRUPT 

（PROX_PRST） 

0x04 6:5 0b00 将接近持续性设置为1。 

INTERRUPT 

（ALS_FLAG） 

0x04 3 0b0 清除ALS中断标志。 

INTERRUPT 

（ALS_PRST） 

0x04 2:1 0b00 将ALS持久性设置为1。 

INTERRUPT 

（INT_CTRL） 

0x04 0 0b0 中断在PROX或ALS时处于活动状态 

PROX_TH1 0x05 7:0 0xFF 将PROX低阈值设置为255。将PROX

高阈值设置为0。 PROX_TH2 0x06 7:0 0x00 

ALS_TH1  0x07 7:0 0xFF 将ALS低阈值设置为4095。 

将ALS高阈值设置为0。 

 

ALS_TH2  0x08 7:0 0xF0 

ALS_TH3 0x09 7:0 0x00 

CONFIGURE1 

（INT_TYPE） 

0x02 7 

 

0b1 将PROX中断方案设置为窗口比较

器方案。 

PROX背散射设置 CONFIGURE1 

（PROX_BSCAT） 

0x02 6:3 0b0000 将PROX背散射调整设置为最小设

置。请参阅8。2 数据表上的测量

“接近偏差”。 

ALS灵敏度检测范

围设定 

CONFIGURE1 

（ALS_RANGE） 

0x02 1:0 0b11 将ALS检测范围设置为2000。  

PROX睡眠时间设

置 

CONFIGURE0 

（PROX_SLP） 

0x01 4:2 0b001 将PROX检测之间的睡眠时间设置

为100毫秒。  

ALS IR补偿设置 CONFIGURE2 

（ALS_KN） 

0x03 4:0 0b10000 将ALS IR补偿设置为默认设置。请

参阅8。2 数据表上的测量“ALS I

R补偿”。 

开始测量 CONFIGURE0 

（PROX_EN） 

0x01 5 0b1 开始测量PROX。 

CONFIGURE1 

（ALS_EN） 

0x02 2 0b1 开始测量ALS。 
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可以更改表中的设置值。要找出最佳设置值，请遵循以下程序。 

 

中断设置 

适当的阈值设置可以减少从主机读取浪费的寄存器数量。例如，如果ALS_DT为“1000”，则将ALS低阈值设置为“5

00”，并将ALS高阈值设置为“1500”。因此，在ALS_DT值大于“1500”或小于“500”之前，不会发生中断。 

 

PROX背散射设置 

PROX_BSCAT=0b0000表示“无接近偏差取消”。每个计数从接近偏移量数据中“减去”约32个计数。确定PROX背散

射设置的步骤如下：在LT-1PA01视野中没有IR反射对象，调整PROX_BSCAT以最大限度地减少接近数据计数。请注

意，接近数据计数应始终大于零。  

 

ALS IR补偿设置 

可编程主动IR补偿微调具体玻璃的ALS性能。优化各种IR内容光源之间的测量变化。IR补偿值取决于芯片涂层变

化和客户光学解决方案、机械解决方案和玻璃类型。当玻璃非常暗（可见度小于10%）时，最需要调谐。 

如果客户不了解光学/机械布局，客户应使用代码：0b10000。 

• 0b00000：最低IR补偿 

• 0b10000：默认值 

• 0b11111：最大IR补偿 

 

IR compensation range =  2.1% +  ALS_KN ×  0.1%                              （EQ.2,1-1) 

 

确定ALS IR补偿设置的步骤如下所述： 

• 第1步：在没有红外光谱的白色LED光源下测量ALS计数和照度等级。 

• 第2步：测量850纳米红外LED以下和白光LED光源以下的ALS计数和照度等级。 

• 第3步：调整ALS的IR补偿（寄存器0x03，位4:0），直到红外LED光源的比例低于10%。 

 

 

 

 

2.2 中断处理 

2.2.1 清除中断 

通过向主机侧的每个INTERRUPT位（地址：0x04）写入“0”来实现清除中断。在清除所有中断的情况下，将“0”

写入每个INTERRUPT位，其中包括7位和3位。 

为了消除意外清除中断的可能性，将“1”写入不应清除的位。将“1”写入数值为“0”的位没有任何结果。该

值不变为“1”，仍然是“0”。当然，将“1”写入数值为“1”的位没有任何结果。 
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2.2.2 读取测量数据 

从以下4个寄存器读取测量数据：PROX_DT@0x0A、ALS_DT1@0x0B、ALS_DT2@0x0C和PROX_WASH@0x0D。ALS_DT为12

位长，分别存储在ALS_DT1和ALS_DT2中作为MSB和LSB。如果PROX_WASH位（PROX_WASH@0x0D，0位）为0b1, 则PRO

X_DT始终为0x00。 

 

2.2.3 信号处理 

计算照度和确定接近的信号处理采用ALS_DT1, ALS_DT2、PROX_DT和PROX_WASH的测量数据。照度计算使用ALS_DT

1和ALS_DT2的测量值。接近确定使用PROX_DT和PROX_WASH。 

 

2.2.4 照度计算方程 

在LT-1PA01的ADC输出代码与勒克斯成正比。  

 

E
calc

 =  α
RANGE

×  OUT
ADC

                                                 (EQ. 2.2.4 − 1) 

 

在等式2.2.4-1中，E
calc

是计算的勒克斯读数，OUT表示ADC代码。要插入的常数α由检测范围位ALS_RANGE（寄存

器0x02位1:0）决定，并且与光源类型无关。四种不同的比例因子如表2.2.4-1所示。 

 

表2.2.4-1 ALS 在不同检测范围的灵敏度 

ALS_RANGE α检测范围（勒克斯/计数） 

0 0,0203 

1 0,0404 

2 0.3672 

3 0.7482 
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2.2.5 接近确定法 

在接近探测中，传感器发射红外光，并通过比较红外光反射值和阈值来实现接近探测。您可以通过读取PROX_DT

寄存器获得测量的红外光反射值。传感器-对象距离和PROX_DT之间的关系示例如图2.2.5-1所示。 

 

 

图2.2.5-1 传感器-对象距离和PROX_DT之间的关系示例 

 

采用反射红外光的两个阈值来确定具有迟滞的对象的相邻性（图2.2.5-2）。 

由于认为PROX_DT（反射值的数量）越多越靠近一个对象，当PROX_DT超过上限阈值时，它确定该对象相邻，当PR

OX_DT低于下限阈值时，它确定该对象不相邻。  

 

图2.2.5-2 采有两个阈值的接近判断示例 
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3.示例代码 

 
/*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+ 
* 2014 株式会社村田制作所2014版权所有(c) 。保留所有权利。 
*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+* 
* 创建日期：2014年8月19日 
* 版本：1.0 
*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-*/ 
/******************************************************************************* 
1.村田及其附属机构对被许可人或任何其他方不承担任何责任  
许可人及其附属机构对被许可人或任何其他方不承担任何责任** 
因许可而产生或相关的惩罚性或后果性损害  
或使用软件或软件中的任何错误或缺陷。  
 
2.软件许可本软件中的任何错误或缺陷。E  
代表或保证将更正软件中的错误或  
软件将无错误运行。对该软件没有任何保证，  
无论是明示还是暗示，包括但不限于任何设计保证、  
商业性质、特定用途或侵犯  
知识产权的适用性。 
 
3.被许可人应当赔偿村田及其附属机构，并保持它们不会受到  
任何和全部责任、索赔、费用、损失和费用的损害，其中包括  
但不限于合理的律师、损失和费用，含 
村田及其附属机构或两者，因被许可人或与其相关的  
误用、修改、升级、补充、更改、营销、披露、  
销售、再许可或软件的其他发行所引起。 
*******************************************************************************/ 
#define U8                        unsigned char 
#define U16                       unsigned short 
#define S16                       signed short 
#define U32                       unsigned long int 
#define S32                       signed long int 
#define REG_CHIPID                0x00U 
#define REG_CONFIGURE0            0x01U 
#define REG_CONFIGURE1            0x02U 
#define REG_CONFIGURE2            0x03U 
#define REG_INTERRUPT             0x04U 
#define REG_PROX_TH1              0x05U 
#define REG_PROX_TH2              0x06U 
#define REG_ALS_TH1               0x07U 
#define REG_ALS_TH2               0x08U 
#define REG_ALS_TH3               0x09U 
#define REG_PROX_DT               0x0AU 
#define REG_ALS_DT1               0x0BU 
#define REG_ALS_DT2               0x0CU 
#define REG_PROX_WASH             0x0DU 
 
typedef enum LT1PA01_Sensitivity_ 
{ 
    LT1PA01_ALS_62 = 0, 
    LT1PA01_ALS_125, 
    LT1PA01_ALS_1000, 
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    LT1PA01_ALS_2000 
} LT1PA01_Sensitivity; 
 
typedef enum LT1PA01_PROX_STATUS_ 
{ 
    LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT = 0, 
    LT1PA01_PROX_STATUS_ADJACENT   = 1 
}LT1PA01_PROX_STATUS; 
 
typedef struct LT1PA01_PROX_CONFIG_ 
{ 
    U8 upper_threshold; 
    U8 lower_threshold; 
}LT1PA01_PROX_CONFIG; 
 
void LT1PA01_init(void); 
void LT1PA01_clear_interrupt(U8* interrupt); 
void LT1PA01_PROX_read_data(U8* prox_dt, U8* prox_washout); 
void LT1PA01_ALS_read_data(U16* als_dt); 
float LT1PA01_ALS_calc(U16 als_dt, LT1PA01_Sensitivity als_range); 
LT1PA01_PROX_STATUS LT1PA01_PROX_calc(U8 prox_dt); 
 
 
 
 
void LT1PA01_WriteToRegister(U8 reg, U8 value) 
{ 
    /*请根据下述内容说明I2C单次写入操作： */ 
    /* 主机环境。                                        */ 
} 
 
U8   LT1PA01_ReadFromRegister(U8 reg) 
{ 
    /* Please请根据下述内容说明I2C单次读取操作：  */ 
    /* 主机环境。                                      */ 
    return 0U; 
} 
 
void LT1PA01_WriteToRegisters(U8 reg, U8* value, U8 num) 
{ 
    /*请根据下述内容说明I2C突发写入操作：  */ 
    /* 主机环境。                                      */ 
} 
 
void LT1PA01_ReadFromRegisters(U8 reg, U8* value, U8 num) 
{ 
    /*请根据下述内容说明I2C突发读取操作： */ 
    /*主机环境。                                      */ 
} 
 
U8 IntFlg = 0U; 
void inerrupt_handler(void) 
{ 
    /* 当INT引脚发生中断时会调用该函数。*/ 
    IntFlg = 1U; 
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} 
 
/* 初始化过程 */ 
void LT1PA01_init (void) 
{ 
    U8 data = 0U; 
 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     *  掉电检查初始化 
     *  中断设置 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* ---------------------- 
       INTERRUPT              
       ---------------------- 
         PROX_FLAG: 0--- ----清除PROX中断标志。 
         PROX_PRST: -00- ----将近似持续性设置为1转换。 
       SUPPLY_FLAG: ---0 ----清除掉电检测标志。 
          ALS_FLAG: ---- 0---清除ALS中断标志。 
          ALS_PRST: ---- -00-将ALS持续性设置为1转换。 
          INT_CTRL: ---- ---0中断在PROX或ALS时处于活动状态 
       ---------------------- 
                    0000 0000 */ 
    data = 0x00U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_INTERRUPT, data); 
 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     *  中断设置 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* PROX低阈值= 255 (0xFF) 
       PROX高阈值= 0 (0x00) 
       ALS低阈值= 4095 (0xFFF) 
       ALS高阈值= 0 (0x000) */ 
 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_PROX_TH1, 0xFFU); 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_PROX_TH2, 0x00U); 
 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_ALS_TH1, 0xFFU); 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_ALS_TH2, 0xF0U); 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_ALS_TH3, 0x00U); 
 
 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     * 中断设置 
     *  PROX背散射设置 
     *  ALS灵敏度检测范围设置 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* ---------------------- 
       CONFIGURE 1            
       ---------------------- 
          INT_TYPE: 1--- ----设置为窗口比较器方案。 
        PROX_BSCAT: -000 0---设置为最小设置。 
            ALS_EN: ---- -0-- 
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         ALS_RANGE: ---- --11设置为2000。 
       ---------------------- 
                    1000 0011 */ 
    data = 0x83U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_CONFIGURE1, data); 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     *  PROX睡眠时间设置 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* ---------------------- 
       CONFIGURE 0            
       ---------------------- 
          Reserved: 00-- ---- 
           PROX_EN: --0- ---- 
          PROX_SLP: ---0 01--设置为100毫秒。 
          Reserved: ---- --00 
       ---------------------- 
                    0000 0100 */ 
    data = 0x04U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_CONFIGURE0, data); 
 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     *  ALS IR补偿设置 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* ---------------------- 
       CONFIGURE 2            
       ---------------------- 
          Reserved: 000- ---- 
            ALS_KN: ---1 0000 设置为默认设置。 
       ---------------------- 
                    0001 0000 */ 
    data = 0x10U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_CONFIGURE2, data); 
 
 
    /*-------------------------------------------------------------------- 
     *  开始测量 
     *-------------------------------------------------------------------*/ 
 
    /* ---------------------- 
       CONFIGURE 0            
       ---------------------- 
          Reserved: 00-- ---- 
           PROX_EN: --1- ----开始测量PROX。 
          PROX_SLP: ---0 01-- 
          Reserved: ---- --00 
       ---------------------- 
                    0010 0100 */ 
    data = 0x24U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_CONFIGURE0, data); 
 
 
    /* ---------------------- 
       CONFIGURE 1            
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       ---------------------- 
          INT_TYPE: 1--- ---- 
        PROX_BSCAT: -000 0--- 
            ALS_EN: ---- -1--开始测量ALS 
         ALS_RANGE: ---- --11 
       ---------------------- 
                    1000 0111 */ 
    data = 0x87U; 
    LT1PA01_WriteToRegister(REG_CONFIGURE1, data); 
 
} 
 
 
/*清除中断源 */ 
void LT1PA01_clear_interrupt(U8* interrupt) 
{ 
    /*指定中断源。*/ 
    *interrupt = LT1PA01_ReadFromRegister(REG_INTERRUPT); 
 
    if ((*interrupt & 0x10U) != 0U) 
    { 
        /* ---------------------- 
           INTERRUPT              
           ---------------------- 
             PROX_FLAG: 0--- ---- 
             PROX_PRST: -00- ---- 
           SUPPLY_FLAG: ---1 ----掉电探测 
              ALS_FLAG: ---- 0--- 
              ALS_PRST: ---- -00- 
              INT_CTRL: ---- ---0 
           ---------------------- 
                        0001 0000 */ 
 
        /*请说明掉电探测后要用的代码。*/ 
    } 
 
    if ((*interrupt & 0x80U) != 0U) 
    { 
        /* ---------------------- 
           INTERRUPT              
           ---------------------- 
             PROX_FLAG: 1--- ---- PROX中断，写入0以清除 
             PROX_PRST: -00- ---- 
           SUPPLY_FLAG: ---0 ----写入1以不清除 
              ALS_FLAG: ---- 0---写入1以不清除 
              ALS_PRST: ---- -00- 
              INT_CTRL: ---- ---0 
           ---------------------- 
                        1000 0000 */ 
 
        /*清除中断源。*/ 
        LT1PA01_WriteToRegister(REG_INTERRUPT,  
                                   ((*interrupt | 0x18U) ^ 0x80U)); 
    } 
    if ((*interrupt & 0x08U) != 0U) 
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    { 
        /* ---------------------- 
           INTERRUPT              
           ---------------------- 
             PROX_FLAG: 0--- ----写入1以不清除 
             PROX_PRST: -00- ---- 
           SUPPLY_FLAG: ---0 ---- 写入1以不清除 
              ALS_FLAG: ---- 1--- ALS中断，写入0以清除 
              ALS_PRST: ---- -00- 
              INT_CTRL: ---- ---0 
           ---------------------- 
                        0000 1000 */ 
 
        /*清除中断源。*/ 
        LT1PA01_WriteToRegister(REG_INTERRUPT,  
                                   ((*interrupt | 0x90U) ^ 0x08U)); 
    } 
    return; 
} 
 
/* ALS的读取测量数据*/ 
void LT1PA01_ALS_read_data(U16* als_dt) 
{ 
    U8 data[2U]; 
 
    /* data[0U]: ALS_DT1 (MSB) 
       data[1U]: ALS_DT2 (LSB) */ 
    LT1PA01_ReadFromRegisters(REG_ALS_DT1, data, 2U); 
    *als_dt = (U16)data[1U] + (U16)(((U16)data[0U])<<8); 
 
    return; 
} 
 
/* PROX的读取测量数据*/ 
void LT1PA01_PROX_read_data(U8* prox_dt, U8* prox_washout) 
{ 
    *prox_dt      = LT1PA01_ReadFromRegister(REG_PROX_DT); 
    *prox_washout = LT1PA01_ReadFromRegister(REG_PROX_WASH); 
 
    return; 
} 
 
/* ALS的信号处理*/ 
float LT1PA01_ALS_calc(U16 als_dt, LT1PA01_Sensitivity als_range) 
{ 
    float LuxPerCounts[4] = 
    { 
        0.0203, 0.0404, 0.3672, 0.7482    /*请参阅表2.2.4-1。*/ 
    }; 
    float lux; 
 
    lux = (float)als_dt * LuxPerCounts[als_range]; 
    return lux; 
} 
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/* PROX的信号处理*/ 
LT1PA01_PROX_STATUS LT1PA01_PROX_calc(U8 prox_dt) 
{ 
    static LT1PA01_PROX_STATUS prox_status =  
                                       LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT; 
    LT1PA01_PROX_CONFIG prox_config; 
    prox_config.upper_threshold = 80U;    /* 按照客户设置待定*/ 
    prox_config.lower_threshold = 40U;    /* 按照客户设置待定*/ 
 
    if (prox_status == LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT) 
    { 
        if (prox_dt > prox_config.upper_threshold) 
        { 
            prox_status = LT1PA01_PROX_STATUS_ADJACENT; 
        } 
    } 
    else 
    { 
        if (prox_dt < prox_config.lower_threshold) 
        { 
            prox_status = LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT; 
        } 
    } 
    return prox_status; 
} 
 
 
void main (void) 
{ 
    U8  prox_dt      = 0U; 
    U8  prox_washout = 0U; 
    U16 als_dt       = 0U; 
    U8 interrupt     = 0U; 
    float lux        = 0.0F; 
    LT1PA01_PROX_STATUS prox_status = LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT; 
 
    LT1PA01_init(); 
    while (1) 
    { 
        /*在INT引脚发生中断后会设置此标签。*/ 
        if (IntFlg != 0U) 
        { 
            IntFlg = 0U; 
 
            /* 清除中断源*/ 
            LT1PA01_clear_interrupt(&interrupt); 
 
            if ((interrupt & 0x80U) != 0U) 
            { 
                /* ---------------------- 
                   INTERRUPT              
                   ---------------------- 
                     PROX_FLAG: 1--- ---- PROX中断 
                     PROX_PRST: -00- ---- 
                   SUPPLY_FLAG: ---0 ---- 
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                      ALS_FLAG: ---- 0--- 
                      ALS_PRST: ---- -00- 
                      INT_CTRL: ---- ---0 
                   ---------------------- 
                                1000 0000 */ 
 
                /* PROX的读取测量数据 */ 
                LT1PA01_PROX_read_data(&prox_dt, &prox_washout); 
 
                if ((prox_washout & 0x01U) != 0U) 
                { 
                    /* ---------------------- 
                       PROX_WASH 
                       ---------------------- 
                          PROX_DAC: 0000 000- 
                         PROX_WASH: ---- ---1 环境光饱和 
                       ---------------------- 
                                    0000 0001 */ 
 
                    /* 假设没有对象*/ 
                    prox_status = LT1PA01_PROX_STATUS_NOT_ADJACENT; 
                } 
                else 
                { 
                    /* PROX的信号处理*/ 
                    prox_status = LT1PA01_PROX_calc(prox_dt); 
                } 
            } 
 
            if ((interrupt & 0x08U) != 0U) 
            { 
                /* ---------------------- 
                   INTERRUPT              
                   ---------------------- 
                     PROX_FLAG: 0--- ---- 
                     PROX_PRST: -00- ---- 
                   SUPPLY_FLAG: ---0 ---- 
                      ALS_FLAG: ---- 1--- ALS中断 
                      ALS_PRST: ---- -00- 
                      INT_CTRL: ---- ---0 
                   ---------------------- 
                                0000 1000 */ 
 
                /* ALS的读取测量数据 */ 
                LT1PA01_ALS_read_data(&als_dt); 
 
                /* ALS的信号处理 */ 
                lux = LT1PA01_ALS_calc(als_dt, LT1PA01_ALS_2000); 
            } 
 
        } 
    } 
} 
/*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+文件结束+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+-*-+*/ 
 


